EXPRESSO BalanceLift Systeme

Anstrengungsfreie Lasten-
hantierung in ganz natirlichen
Bewegungsablaufen




EXPRESSO DEUTSCHLAND GMBH & CO. KG -
IHR KOMPETENZPARTNER IN SACHEN HANTIERUNGEN

Seit tiber 60 Jahren unterstiitzen wir Menschen weltweit mit
Lésungen zum Hantieren von wertvollen und schweren Giitern.
In enger Zusammenarbeit mit unseren Kunden entwickeln wir
individuelle Profi-Produkte fiir Industrie und Gewerbe. Unsere
hochwertigen Handtransportgeréte, angetriebenen Verfahrsys-
teme und Handhabungslosungen schlieBen die Liicke zwischen
dem Heben von Hand und dem Bewegen durch Gabelstapler.
Sie steigern die Effizienz von Arbeitsablaufen, weil sie erleich-
tern, vereinfachen und beschleunigen. Die Gesunderhaltung
von Menschen ist dabei ein zentrales Thema bei jeder Produkt-
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entwicklung. Mit unseren Produktinnovationen in unseren Ge-
schaftsbereichen CLASSIC, DYNAMIC und LOGISTIC erhdhen
wir die Ergonomie und Wirtschaftlichkeit von Arbeitsmitteln und
verbessern so die Voraussetzungen fiir die Gesunderhaltung
von Menschen im Arbeitsleben. Dabei werden Umweltaspekte
konsequent in alle Uberlegungen mit einbezogen. Energie- und
Rohstoffeinsatz optimieren wir fortlaufend nach 6kologischen
Gesichtspunkten, um die Umwelt nachhaltig zu schonen.
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EXPRESSO LEISTUNGSBEREICH DYNAMIC -
INTELLIGENTE IDEEN FUR IHRE HANTIERUNGSAUFGABEN

Bei der Entwicklung unserer angetriebenen Produkte stehen
Mensch und Unternehmen gleichermaBen im Fokus. Einzigartige
Handhabungs- und Transportsysteme machen die Arbeit leichter,
préaziser und kontrollierbarer. Dies kommt den Mitarbeitern zu-
gute, denn ihre Gesundheit wird geschont. Und, weil Aufgaben
leichter, sicherer und schneller gelost werden konnen, profitiert
auch das Unternehmen.

PRODUKTIVITAT

ERGONOMIE

In einem zunehmend durch Spezialisierung und internationale
Konkurrenz gepragten Umfeld wird Arbeitseffizienz immer wich-
tiger — doch sollte dieses Ziel nie zu Lasten von Menschen ange-
strebt werden. Eine vorausschauende und nachhaltige MaBnah-
me ist der Einsatz von universellen und individuellen EXPRESSO
Ldsungen. Damit konnen sich Unternehmen in inrem Wettbewerb
einen entscheidenden Vorteil verschaffen.

ARBEITSSICHERHEIT




EXPRESSO LEISTUNGSBEREICH DYNAMIC -
ANGETRIEBENE HANDHABUNGS- UND TRANSPORTSYSTEME

EXPRESSO Handtransportgerdte und angetriebene Handhabungs-
und Transportsysteme erleichtern und optimieren weltweit
Arbeitsvorgénge. Sie haben ihren Platz tiberall dort, wo zukunfts-
orientierte, spezielle Logistik gefragt ist. Alle Produkte sind im
Baukastensystem gefertigt, um individuelle, kundenspezifische
Losungen realisieren zu konnen. Sie iiberzeugen seit 1953 durch
ihre Ergonomie, Sicherheit, Qualitat durch die Prézision in der

Verarbeitung und bieten eine enorm hohe Stabilitit. lhre lange
Lebensdauer und sténdige Einsatzbereitschaft unterstreichen den
hohen wirtschaftlichen Nutzen.

UNSER ANTRIEB IST DER MENSCH,
NICHT DIE MASCHINE.

<

Die mobile Hebehilfe eignet sich besonders fiir Individual-
gliter, Pakete und Gerate, die von einem zum anderen Ort
bewegt werden miissen.

>

Die geniale Antriebslosung mit Sensorgrifftechnik dient
der exakten Steuerung von verschiedenen Transportsys-
temen.

4

Anstrengungsfreies Hantieren von Lasten ohne Elekiri-
zitatsanschluss dank pneumatischem Hubzylinder mit
vakuumtechnischen, pneumatischen und mechanischen
Lastaufnahmevorrichtungen und Greifwerkzeugen fiir
unterschiedlichste Giiter.

>

Der Zugschlepper verbindet das einzigartige, patentierte
EXPRESSO touch2move Antriebskonzept mit den Prinzipi-
enangetriebener, deichselgelenkter Flurforderzeuge.



BALANGELIFT — PNEUMATISCHER HUBZYLINDER
FUR ERGONOMISCHE LASTENHANTIERUNG

Die groBe Auswahl an mechanischen, vakuumtechnischen
und pneumatischen und Lastaufnahmevorrichtungen und
Greifwerkzeugen bietet anwendungsorientierte Hantie-
rungslosungen fiir unterschiedlichste Giiter bis 150 kg
bei méglichen Hubwegen bis 4 m. Eine leichte, stufenlose
und préazise Mandvrierbarkeit per Auf-/Ab-Steuerung oder
per Balancer-Steuerung (ohne Bedientasten; Last wird
automatisch balanciert) ist moglich. Der Nutzer hat so eine
perfekte Kontrolle iiber den Handhabungsvorgang — und
das alles ohne korperliche Anstrengung in ganz natiirlichen
Bewegungsabldufen. Das erhoht die Produktivitat und tragt
maBgeblich zur Gesunderhaltung der Mitarbeiter bei.

Die pneumatische Lastenhantierung erfolgt ohne Strom-
anschluss. Es ist lediglich ein 6-bar-Druckluftanschluss
erforderlich. Da nur bei effektiver Hubaktivitit Druckluft
verbraucht wird, ist diese Energieversorgung extrem
kosteneffizient. Zudem bietet der BalanceLift flexible
Montagemdglichkeiten: In Kombination mit BalanceRail
Traversensystemen, mit Saulen- oder Wandschwenkkréanen,
BalancePort und auch mit kundenseitig vorhandenen
Anlagen, optimiert das BalanceLift System die am
Arbeitsplatz anfallenden Hantierungsablaufe.







BALANCELIFT

HUBZYLINDER

fiir individuell angepasste Hantierungslésungen mit Nutzlasten bis 150 kg realisierbar.
Hubwege von 0,3 m bis 4,0 m mdglich; Aufhdngung (je nach Begebenheiten vor Ort)
horizontal oder vertikal maglich.

ENERGIEVERSORGUNG

Druckluftbetrieb (ohne Strom), daher bei Bedarf auch in verschiedenen Ex-Bereichen einsetzbar.
Nur beim effektiven Hub wird Druckluft verbraucht, was sehr kosteneffizient ist.

SPIRALSCHLAUCH

Die Druckluft wird durch den flexiblen Spiralschlauch zur Greifeinheit gefiihrt.
Das ermdglicht ein komfortables und ergonomisches Handling der Lasten.

STEUERUNGSVARIANTE «VARIO»

Die Steuerung durch die Auf-/Ab-Bedientaster am Greifer eignet sich fiir
unterschiedliche Lasten (keine Voreinstellung der Gewichte erforderlich).

Je nach Anwendung/Greifer mit zusétzlichem Schalter fiir z.B. Vakuum Ein/Aus
oder pneumatisches Klemmen/Lésen.

STEUERUNGSVARIANTE «BALANCE»

fiir die sortenreine Hantierung durch intuitives und tastenloses Fiihren der Last
bzw. des Greifers. Bei dieser Variante wird die Steuerung zuvor fein auf das Gewicht
der zu hantierenden Last eingestellt. Je nach Anwendung/Greifer mit zusétzlichem
Schalter fiir z.B. Vakuum Ein/Aus oder pneumatisches Klemmen/Losen.




GRUNDAUSSTATTUNG

AUFHANGUNG

Der BalancelLift kann an folgende Tragersysteme montiert werden:
Schienensystem (BalanceRail), Alu-Portal (BalancePort), Séulen-/
Wandschwenkkran oder an kundenseitig vorhandene Anlagen.

ANTI - JUMP - SICHERHEITSFUNKTION

Alle BalanceLift Modelle sind mit einer
Anti-Jump-Sicherheitsfunktion ausgestattet.

LASTSEIL MIT WIRBEL

Das kunststoffummantelte Lastseil ermoglicht die Hubbewegung,
besitzt eine hohe Festigkeit und ist abriebfest.
Der Wirbel verhindert ein Verdrehen des Lastseils.

GREIFWERKZEUGE

sind individuell nach Kundenwunsch realisierbar.
Fiir unterschiedlichste Hantierungen gibt es
vakuumtechnische, pneumatische und
mechanische Greifwerkzeuge.

Der Vakuumgreifer mit Faltenbalgsaugern

kann z.B. Guter mit unterschiedlichen Oberflachen
(wie Kartons, Bleche, Holz, Gasflaschen etc.)
sicher und schnell aufnehmen.

RICHTLINIEN

Gefertigt nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG,
CE-konform, bei Bedarf ESD-ableitfahig nach VDE DIN EN 61340
und in verschiedenen Ex-Bereichen einsetzbar.

-0 00000



BALANCELIFT HUBZYLINDER — EINE INNOVATION
FUR BESONDERS SICHERE, EFFIZIENTE ARBEITSABLAUFE

Kompakt gebauter Hubzylinder mit nur
einer Kammer fiir Umlenkrollen und
Kolben. Durch diese kurze Bauform ideal
geeignet flir BalanceRail- oder Balance-
Port-Anwendungen sowie bei Nutzung
von Saulen- bzw. Wandschwenkkranen.

Die horizontale und vertikale Montage ist
in verschiedenen Gewichtsklassen bzw.
Hubwegen maglich.

Hubzylinder mit zwei separaten Kammern
fr den Kolben bzw. das Lastseil. Die
Druckkammer ist von

den Umlenkrollen getrennt.

Geeignet ist diese Ausfiihrung fiir die
Nutzung in Kombination mit (mobilen)
Schwenkkrénen.

Die horizontale und vertikale Montage ist
in verschiedenen Gewichtsklassen bzw.
Hubwegen maglich.

Keine Wicklungen des Lastseils. Daher ist
dieses System deutlich l&nger als die
beiden anderen Varianten (Hubweglange
entspricht ca. der Hubzylinderlange).

Bei der vertikalen Montage ist diese
Ausfithrung sehr gut geeignet, um hohe
Deckenhdhen zu dberbriicken.

Die horizontale und vertikale Montage ist
in verschiedenen Gewichtsklassen bzw.
Hubwegen maglich.

Balancel ift

Aluminiumzylinder

druckluftgesteuertes Seilzug-Hebesystem (Flaschenzugprinzip)
Lastseil wird durch einen Kolben tiber Umlenkrollen bewegt
Anti-Jump-Sicherheitsfunktion

Uberlastschutz verhindert Hantierung von zu hohen Lasten
Eigengewicht je nach Ausfiihrung 3,5 - 13,7 kg

= Balancelift

Aluminiumzylinder

druckluftgesteuertes Seilzug-Hebesystem (Flaschenzugprinzip)
Lastseil wird durch einen Kolben tiber Umlenkrollen bewegt
Anti-Jump-Sicherheitsfunktion

Uberlastschutz verhindert Hantierung von zu hohen Lasten
Eigengewicht je nach Ausfiihrung 5,4 - 16,9 kg

Balancelift

Aluminiumzylinder

druckluftgesteuertes Seilzug-Hebesystem

Lastseil wird direkt bewegt
Anti-Jump-Sicherheitsfunktion

Uberlastschutz verhindert Hantierung von zu hohen Lasten
Eigengewicht je nach Ausfiihrung 4 - 16 kg




STEUERUNGS-VARIANTEN

ANSTRENGUNGSFREIES HANTIEREN VON LASTEN
IN GANZ NATURLICHEN BEWEGUNGSABLAUFEN

In Verbindung mit einer kundenspezifischen

Vorrichtung (vakuumtechnisches, pneumatisches

oder mechanisches Greifwerkzeug) ermaglicht die

Balancer-Steuerung die ,,schwebende” Hantierung

von einer oder zwei definierten Lasten im Bereich

der sortenreinen Hantierung groBer Mengen

(Kommissionierung, Palettierung, Montage, usw.). Vakuum
Ein/Aus

Der Hubvorgang mit der Balancer-Steuerung erfolgt

zeitgleich mit den natiirlichen Bewegungen des

Anwenders, auch direkt an der zu hantierenden Last.

Das heiBt, fiir die Hebe- und Senkvorginge miissen

keine Bedientasten betatigt werden und der Nutzer

hat eine perfekte Kontrolle iiber den

Hantierungsvorgang.

Die Vario-Steuerung wird zum Heben und Senken
wechselnder Giiter mit dem BalancelLift und einem
individuellen vakuumtechnischen, pneumatischen,
magnetischen oder mechanischen Greifwerkzeug
eingesetzt.

So werden mittels Auf-/Ab-Taster Lasten im

Rahmen der angegebenen Nutzlasten leicht, |

schnell und ergonomisch hantiert. Auf-/Ab-
Taster

Vakuum
Ein/Aus




BALANCELIFT SYSTEME
FLEXIBLE MONTAGEMOGLICHKEITEN

Boden- oder Wandfestmontage

Die Kranausleger sind leicht und stabil zugleich und
die leichtgangigen Gleit- und Gelenklager
ermaglichen zusammen mit dem Fahrwerk ein
superleichtes und ergonomisches Handling.

Der Saulenschwenkkran wird mit Hochlastankern im
Boden, der Wandschwenkkran an vorhandenen
Wénden oder Stiitzen befestigt. AnschlieBend wird
der Ausleger mit den beiden Abspannungen, die das
Drehgelenk mit der Profilspitze verbinden,
ausgerichtet.

Teleskopierung des Auslegers (s. Abb.) sowie
Sonderlangen und -hohen sind nach Kundenwunsch
realisierbar.

Die mobile Variante wird mit einer Bodenplatte
geliefert, welche per Stapler versetzt werden kann.

Leichtgéngiges Aluminium-Schienensystem
fiir Ihre Hantierung

Das Schienensystem BalanceRail kann einfach an
vorhandene Tréagersysteme (z.B. BalancePort oder
Stahl- / Betontréger) oder an geeignete Hallendecken
montiert werden. Es (iberzeugt durch enorme
Leichtgangigkeit.

Durch den doppelt kugelgelagerten Fahrwagen lasst
sich der BalanceLift leicht und schnell im BalanceRail
Schienensystem verfahren. Die Bauform der
Fahrwagen lasst kein Verkanten der Kranbriicke zu.

Individualausfiihrungen fiir z.B. niedrige Hallenhéhen
realisierbar.




BALANCELIFT SYSTEME
FLEXIBLE MONTAGEMOGLICHKEITEN

Hohenverstellbares Schienensystem

Das Schienensystem ErgoLine sorgt mit seinem Verbund aus Aluminium und Stahl fiir die optimale Kombination aus
Leichtgangigkeit und Stabilitdt und garantiert geringe Verfahrkrafte aus allen Positionen.

Das flexible und modulare System ermdglicht eine individuelle Anpassung an die Gegebenheiten vor Ort.

Die Kragarme konnen stufenlos eingestellt werden, die Hohe der Stiitzen lasst sich jederzeit veréndern.

Die Stiitzen werden mit Verbundankern fest im Boden fixiert.




BALANCELIFT GREIFWERKZEUGE

Aufnahmegabel zum horizontalen Aufnahme mit Kugelschreiber-Prinzip und

Umsetzen von Kisten Positionierhilfen zum leichten Aufnehmen
von Kisten

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster

Aufnahmehaken fiir Kanister Aufnahme mit Kugelschreiber-Prinzip zur

_ _ Hantierung von Fliesenpaketen, mit Verstellbarkeit fiir
Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster unterschiedliche Paketabmessungen

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster




ANWENDUNGSBEISPIELE

Greifer zum horizontalen Umsetzen von mit Pneumatik-Zylindern zum Klemmen / L6sen und
sortenreinen Bauteilen Drehen um 180°, inkl. Schwerpunktausgleich

Balancer-Steuerung mit Klemmen-/Losen-Taster Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster, Klemmen-/
Losen-Taster sowie Joystick zum Bedienen der

Weitere Details zu dieser Anwendung s. Seite 24 f. Schwenkfunktion

Mit Pneumatik-Zylinder zum Klemmen / Losen Sackgreifer mit Pneumatik-Zylinder zum
der Kiste und Positionierhilfen Klemmen / Losen der Klemmbacken

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster sowie Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster sowie
Klemmen-/Losen-Taster Klemmen-/Lésen-Taster mit Zweihand-Bedienung

—

Pneumatik-
Zylinder




BALANCELIFT GREIFWERKZEUGE

mit Pneumatik-Zylindern zum Klemmen / Lésen
des Greifers, zum horizontalen Umsetzen von
Filtermodulen

Balancer-Steuerung mit Klemmen-/Losen-
Taster sowie Nutzlast-Wahlschalter fiir zwei
definierte Lasten

Nutzlast-
Wahlschalter

1

Pneumatik- Pneumatik-

Zylinder —‘ ’7 Zylinder

mit Schwerpunktausgleich, zum Klemmen / Lésen
und 90°-Schwenken des Greifers

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster, Klemmen-/
Losen-Taster sowie Joystick zum Bedienen der
Schwenkfunktion

mit 120°-Drehfunktion zum Entleeren; Aufnahme
iber Hubschéachte der Kiste, sodass diese auch
dicht an dicht hantiert werden konnen.

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster, Spannen-/
Losen-Taster sowie Joystick zum Bedienen der
Drehfunktion

Pneumatische Klemmung von Blechen, inkl.
mechanischer 90°-Schwenkfunktion zur liegenden
Aufnahme und stehender Abgabe der Bleche

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster sowie
Klemmen-/Losen-Taster




Vakuumgreifer zur Solarmodul-Hantierung mit

90°-Schwenkmechanismus zur horizontalen bzw.

vertikalen Aufnahme / Abgabe

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-, Vakuum An-/Aus-
Taster und Joystick zum Bedienen der
Schwenkfunktion

mit Schwerpunktausgleich und pneumatischer
135°-Drehvorrichtung zum Entleeren von Eimern

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster, Vakuum
An-/Aus-Taster sowie Joystick zum Bedienen
der Drehfunktion

ANWENDUNGSBEISPIELE

Vakuumgreifer zur Aufnahme und zum
horizontalen Umsetzen von Tanks

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster
sowie Vakuum An-/Aus-Taster

Vakuumgreifer zum horizontalen Umsetzen
von Eimern / Féssern

Balancer-Steuerung mit Vakuum An-/Aus-Taster




BALANCELIFT GREIFWERKZEUGE

Spulenaufnahme mit Pneumatik-Zylindern mit Pneumatik-Zylindern zum Spannen / Lésen und
zur Klemmung der Spulen von innen 180°-Drehung der Palette, Schwerpunktausgleich

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-, Spannen-/Losen-Tas-
sowie Klemmen-/Losen-Taster tern sowie Joystick zum Bedienen der Drehfunktion

Pneumatik-

Zylinder

Hantierung durch pneumatische Klemmung, Vakuumgreifer zum horizontalen Umsetzen von

mit 90° Schwenkfunktion und Schwerpunkt- Gasflaschen, inkl. pneumatischem

ausgleich Schwerpunktausgleich zur auBermittigen Aufnahme
der Last.

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster sowie

Klemmen-/Losen-Taster Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster und
Vakuum An-/Aus-Taster




Verstellbare Vakuumsauger fiir unterschiedliche
KartongroBen

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster und
Vakuum An-/Aus-Taster

Saugeinheit zum horizontalen Umsetzen
von Sécken

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster
sowie Vakuum An-/Aus-Taster

ANWENDUNGSBEISPIELE

Vakuumgreifer zum horizontalen Umsetzen
von Kartons, inkl. verldngertem Handgriff
zur Hantierung auf hohe Arbeitshéhen

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster
sowie Vakuum An-/Aus-Taster

Kartongreifer mit Saugteppich; hochste Flexibilitat
durch automatische Deaktivierung der Sauger, die
die zu hantierende Last nicht ansaugen konnen.

Vario-Steuerung mit Auf-/Ab-Taster und
Vakuum An-/Aus-Taster




BALANCELIFT WECHSELGREIFER

Die Basis-Vakuum-Einheit ist ausgestattet mit einem Pneumatischer Greifer zur Sackhantierung
Schnellwechselsystem zur Adaption von unterschiedlichen Pneumatischer Greifer zur Zylinderhantierung
Greifwerkzeugen und wird bedient via Vario-Steuerung mit Mechanischer Greifer zur Kistenhantierung
Auf-/Ab-Taster sowie Vakuum Ein-/Aus-Taster. Aufnahmehaken zur Eimerhantierung




BALANCELIFT WECHSELGREIFER

Die Basis-Vakuum-Einheit ist ausgestattet mit einem
Schnellwechselsystem zur Adaption von unterschiedlichen
Greifwerkzeugen und wird bedient via Vario-Steuerung mit
Auf-/Ab-Taster sowie Vakuum Ein-/Aus-Taster.

Schnellwechsel-
system

Vakuumagreifer zur Kartonaufnahme
Aufnahmehaken zur Kanisterhantierung
Vakuumgreifer zur Sackhantierung
Vakuum-Fassaufnahme

e

Schnellwechsel-
system




BALANCELIFT GREIFWERKZEUGE — ANPASSUNG

Gerne passen wir unsere Standard-Greifmittel individuell an Ihre Anwendung an.
Dies geschieht natiirlich in enger Zusammenarbeit mit lhnen - fiir die bestmégliche Lésung.

Sprechen Sie uns an, wir beraten Sie gern!
Tel.: +49 5 61 95 91-0 » E-Mail: info@expresso.de




Ausflihrungen mit Hakenaufhangung.

Geringe und einfache Wartung durch modulare
Bauweise, patentierte Kupplungssicherung
verhindert Lastabsturz bei Kupplungsversagen,
Tragkraft: 125 - 500 kg, Hubhdhe: bis 3 m,
individuelle Tragkraften und Hubhdhen maglich.
InkI. innovativer Sicherheitsfunktion bei Vakuum-
bzw. Pneumatik-Greifern. Kettenzug fahrt nur bei
erfolgreicher Sicherheitsabfrage hoch.

Aufhangung mit Fahrwerk an Schienensystemen.
Individuelle Greifer adaptierbar. Spielfrei, wackel-
freier Hub, hoch belastbar, auch bei auBermittigen
Lasten, stufenlos einstellbare Hubgeschwindigkeit,
Tragkraft bis 1.000 kg. Individuelle Tragkraften und
Hubhohen maglich

SPEZIAL-HUBSYSTEME

Charakteristisch fiir den Vakuum-Schlauchheber ist sein
Hubschlauch, der sich zum Heben und Senken der Last
zusammenzieht bzw. ausdehnt. Die groBe effektive Saug-
flache gewéhrleistet dabei immer einen sicheren Halt des
Ladegutes. Auf Wunsch ist umfangreiches Zubehdr und
ein Komplettsystem mit leichtgéngigen Kran- und/oder
Schienensystemen erhéltlich. Hubeinheit, Bedieneinheit,
Sauggreifer und Vakuumerzeuger kdnnen beim Vakum-
Schlauchheber nach Kundenwunsch konfiguriert werden.

HABEN SIE NOCH FRAGEN?
WIR FREUEN UNS AUF IHREN ANRUF

ODER BESUCHEN SIE UNS AUF




ELEKTRONISCHER SEILBALANCER eBALANGELIFT
SCHIENEN- UND SAULENGERATE

Elektronischer Seilbalancer eBalanceLift RAIL fiir die manuelle
Handhabungstechnik, zur Installation in alle Schienentypen

in verschiedenen Gewichtsklassen zwischen 75 und 600 kg
flir den individuellen Einsatz.

Der Steuerkopf ist iiber ein Seil mit der Hubeinheit verbunden.

Der Bediengriff, der am Steuerkopf oder auch an einem Lastauf-
nahmemittel verbaut sein kann, steuert die Auf- und Abbewegung.
Eine im Steuerkopf integrierte Messzelle dient zur Steuerung der
Anlage und fiihrt zu einem optimalen Laufverhalten. Das Gewicht
der Last wird exakt gewogen und angezeigt. StandardméBig sind
Drehdurchfiihrungen am Bediengriff verbaut, die ein endloses
Drehen und Bewegen der Last ermdglichen.

Ergonomisches Design mit geringem Systemgewicht

Elektrische und pneumatische Drehdurchfiihrung sind
optional am Bediengriff verbaut.

Programmierbare Ein-/Ausgénge (I/0‘s) an Bedienkopf und Antrieb

Kundenspezifische Softwarelésungen:
Die Software kann flexibel an individuelle Anforderungen
angepasst werden.

Nur ein Lauffahrwerk:
Die konstruktiven Voraussetzungen ermdoglichen
die Verwendung nur eines Fahrwerks.

Das minimiert Kosten, den Montageaufwand und erweitert den Aktionsbereich
zum Verfahren im Schienensystem oder Kran, da weniger Bauraum benétigt wird.

Die Bedieneinheit erkennt die Kraft des Bedieners und wandelt diese
in eine Hubbewegung des Drahtseils um. Dabei ist, ungeachtet der
GroBe der Last, nur eine minimale Bedienkraft notig. Beim Loslassen
des Bediengriffs, stoppt das Hebegerdt die vertikale Bewegung.

Drei unterschiedliche Modi: Griff-, Balancier- und Aufsetz-Modus.




ELEKTRONISCHER SEILBALANCER eBALANCELIFT
SCHIENEN- UND SAULENGERATE

Elektronischer Seilbalancer eBalanceLift ARM in der Ausflihrung als Saulengerat fiir die manuelle Handhabung von
Giitern von 75 - 300 kg. Er besteht aus einem Knickarm, der auf einer Saule (Aufhdngung) angebracht ist. Das Tragseil
ist an den eBalanceLift Motor angeschlossen, welcher die Auf- und Abwartsbewegung antreibt. Das standardmaBig
eingebaute Mittelgelenk verbindet die Armsegmente des Knickarms. Dadurch kann jeder Punkt innerhalb des Armradius
angefahren werden.

Das Hebegerét besteht aus einer Hubeinheit und einem Steuerkopf, der (iber ein Seil mit der Hubeinheit verbunden ist.
Ein Bediengriff, der am Steuerkopf oder auch an einem Lastaufnahmemittel verbaut sein kann, steuert die Auf- und
Abbewegung. Eine im Steuerkopf integrierte Messzelle dient zur Steuerung der Anlage und fiihrt zu einem optimalen
Laufverhalten. Das Gewicht der Last wird exakt gewogen und angezeigt. StandardmaBig sind Drehdurchfiihrungen an
der Séule verbaut, die ein endloses Drehen und Bewegen der Last bzw. des Auslegerarms ermdéglichen.

» Ergonomisches Design mit Aluminiumarm » Programmierbare Ein-/Ausgénge (I/0‘s)

» Mittelgelenk als Standard - Das standardmé&Big an Bedienkopf und Antrieb

eingebaute Mittelgelenkverbindet die Armsegmente. » Kundenspezifische Softwareldsungen:
Dadurch kann wirklich jeder Punkt innerhalb des Die Software kann flexibel an individuelle
Armradius angefahren werden. Anforderungen angepasst werden.

» Elektrische und pneumatische Drehdurchfithrungen
sind optional am Bediengriff und an der Saule
verbaut.

eBalanceLift ARM W75 C eBalanceLift ARM W225 C
eBalanceLift ARM W150 C eBalanceLift ARM W300 C




Die Volkswagen AG legt einen besonders hohen Wert auf den Schutz und die Forderung der Gesundheit ihrer Mitarbeiter. Neben
einem umfassenden Gesundheitsmanagement und einem Vorsorge-Programm geht es auch um die Verhinderung von Arbeitsun-
féallen und Berufskrankheiten. Daher werden ergonomische Arbeitsgeréte zur Erleichterung von Arbeitsprozessen stets eingesetzt.

Demzufolge hat die Volkswagen AG in verschiedenen Werken zahlreiche Produkte von EXPRESSO im Einsatz, wie die verfahrbaren
Lifte lif2move, die angetriebenen Verfahrsysteme touch2move und LEO sowie die schwebende Giiterhantierung BalancelLift.

EXPRESSO TRANSPORT- UND HANDLINGSYSTEME
IM EINSATZ BEI DER VOLKSWAGEN AG

Die Volkswagen AG legt einen besonders hohen Wert auf den
Schutz und die Forderung der Gesundheit ihrer Mitarbeiter.
Neben einem umfassenden Gesundheitsmanagement und ei-
nem Vorsorge-Programm geht es auch um die Verhinderung
von Arbeitsunfillen und Berufskrankheiten. Daher werden
ergonomische Arbeitsgerdte zur Erleichterung von Arbeits-
prozessen stets eingesetzt.

Demzufolge hat die Volkswagen AG in verschiedenen Werken
zahlreiche Produkte von EXPRESSO im Einsatz, wie die ver-
fahrbaren Lifte lift2move, die angetriebenen Verfahrsysteme
touch2move und LEO sowie die schwebende Giiterhantierung
BalanceLift.

ANWENDUNGSBEISPIEL: EINSATZ VON BALANCELIFT IM
VW WERK KASSEL IN BAUNATAL

Im folgenden Beispiel suchte die Volkswagen AG nach einer
ergonomischen Losung fiir die Bestiickung eines Montage-
bandes mit 420 Getriebegehdusen pro Tag im Werk Kassel
und entschied sich wieder fiir die Zusammenarbeit mit
EXPRESSO.

HERKOMMLICHE ARBEITSWEISE

Im Getriebebau bei der Volkswagen AG in Baunatal sind einige
Arbeitsplatze immer wieder mit korperlicher Anstrengung
verbunden. Dies kommt héufig bei Kapazitatserhohungen und
Umbauten vor. So wurden zum Beispiel an einem Montageband
Getriebegehduse mihevoll aus einem Gitterwagen (ber einen
Weg von ca. zwei Metern auf ein tiefer liegendes Band gehoben.

Die Mitarbeiter mussten dabei die Teile nicht nur heben,
sondern zum Ablegen auf das Band auch eine gebiickte Haltung
einnehmen.

Mario Xourgias: ,,Es wurde nach ergonomischen Hilfsmitteln
gesucht, weil die korperliche Belastung fiir die Mitarbeiter
sehr hoch war.“

GETRIEBEHANTIERUNG MIT DEM BALANCELIFT

Mit dem BalanceLift von EXPRESSO konnte den Mitarbeitern
der Volkswagen AG eine Erleichterung zu dieser beschwer-
lichen Tatigkeit geboten werden. Der Balancer greift das
Getriebegehduse aus dem Gitterwagen und hantiert es mit
Leichtigkeit auf das Montageband. Der Mitarbeiter muss nur
noch die Last anstrengungsfrei mit dem BalanceLift vom
Gitterwagen zum Band fiihren.

Durch den Einsatz des BalancelLift ist eine deutliche Arbeits-
erleichterung zu verzeichnen. ,Nach der Schicht fiihlt man
sich einfach fitter als vorher, als wir die Getriebegehduse noch
per Hand gehoben haben®, so Mario Xourgias.

Die Eingewohnung in die Arbeit mit dem Balancer verlief
schnell und unkompliziert. ,Zuerst musste man ein Gefiihl
fiir das neue Arbeitsgerat bekommen — danach lief alles wie
von selbst“, sagt Mario Xourgias. ,Jedem neuen Kollegen
empfehle ich die Arbeit damit.“



Anstrengungsfrei: Mit dem BalanceLift kann Mario Xourgias das Getriebegehduse vom hohen Gitterwagen (ber die Kante zum
niedrigen Montageband mit Leichtigkeit bewegen.

Der BalanceLift in Kombination mit dem Schienensystem BalanceRail erméglicht es,  In ergonomisch richtiger Kérperhaltung
in der Getriebefertigung der Volkswagen AG hohe Stiickzahlen effizient und fiir die  konnen die Getriebegehéuse sicher auf
Mitarbeiter ergonomisch und sicher zu produzieren. dem Montageband abgelegt werden.

MARIO XOURGIAS, VOLKSWAGEN AG, WERK KASSEL

,In unserem Arbeitsbereich werden taglich 420 Getriebegehduse mit ca. 12 kg Gewicht
auf ein Montageband gehoben. Vor dem Einsatz mit dem BalanceLift wurden diese
Gehduse manuell mit groBer Kraftanstrengung bewegt. Dies war eine anstrengende
Téatigkeit mit hoher kérperlicher Belastung. “




Balancelift

AUSFUHRUNG
«MINI>»

Werte basieren auf Standard-
Hubwegslangen von 1500 mm
bei horizontaler Aufhéngung.

AUSFUHRUNG
«COMPACT»

Werte basieren auf Standard-
Hubwegslangen von 1500 mm
bei horizontaler Aufhéngung.

AUSFUHRUNG
«FULLSCALE»

Werte basieren auf Standard-
Hubwegslangen von 1500 mm
bei horizontaler Aufhéngung.

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen.

Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne sténdiger Produktinnovation vor.

je nach Modell
114 mm oder 159 mm
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Nutzlasten Umlenkung Durchmesser Lange
(andere Nutzlasten auf Anfrage) des Lastseils bei Hub 1,5 m bei Hub 1,5 m
65 kg 4 114 mm 650 mm
100 kg 6 159 mm 583 mm
150 kg 4 159 mm 710 mm

je nach Modell 880 - 1134 mm

\4

]
Nutzlasten Umlenkung Durchmesser Lénge
(andere Nutzlasten auf Anfrage) des Lastseils bei Hub 1,5 m bei Hub 1,5 m
65 kg 4 114 mm 1.102 mm
100 kg 6 159 mm 880 mm
150 kg 4 159 mm 1.134 mm
1861 mm
»
©
viz
[o] o8
3
3

Nutzlasten

(andere Nutzlasten auf Anfrage)

Umlenkung
des Lastseils

Durchmesser
bei Hub 1,5 m

Lange
bei Hub 1,5 m

1.861 mm
100 kg - 51 mm 1.861 mm
150 kg - 63,5 mm 1.861 mm




BalanceRail
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UBERSICHT DER BALANCERAIL KOMPONENTEN

Kranprofil e

Kurvensegment

Einschubprofil zur Optimierung Stahttrager

bestehender Systeme

Aufps,
hangeabs,a ny

Aufhéngung

Kranbahn

Fahrwerk Kranbriicke
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MABE, BAUFORMEN UND -VARIANTEN STIMMEN WIR IN ENGER ZUSAMMENARBEIT MIT IHNEN INDIVIDUELL AB

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen.
Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne sténdiger Produktinnovation vor.



SAULEN-SCHWENKKRAN

2.000 - 6.000 mm

Hohe Ausleger
Hohe Ausleger

Bodenbeschaffenheit: Gerissener und ungerissener Beton min. C20/25
max. C50/60 (B25 - B55) min. 150-200 mm Stérke (je nach Gewichtsklasse)

Eigengewicht Magliche

Hohe Kran Kran Nutzlasten

Hohe Ausleger

AUSFUHRUNG «STATIONAR» (BODENFESTMONTAGE)

Standard-Bauhdhe oder Hohe nach Kundenwunsch realisierbarnach

3500 - 4.200 mm 700 - 1.400 mm 200 kg - 670 kg 125 kg, 160 kg,
h Gewichtsklasse) (ie nach (zzg]. BalanceLift + 250 kg, 320 kg,
€ nac Gewichtsklasse) Greifwerkzeug) 500 kg

= Bodenplatte Schwenk- Energie-
Auslegerlange (je nach Gewichtsklasse) winkel versorgung
2000-6.000 | 55, 500 mm
mm b 970° Strom :
(andere Langen 800 x 800 mm oder Druckluft
auf Anfrage) :

AUSFUHRUNG «MOBIL»

mit mobiler Bodenplatte, verfahrbar mittels Stapler

Eigengewicht Maégliche

Héhe Ausleger Kran Nutzlasten

Hohe Kran

Auslegerlange

Schwenk-
winkel

Bodenplatte Energie-

500-4.200mm | 200-670kg | 4 9002000 kg 75kg,
. (zzgl. BalanceLift . 125 kg

(zzgl. Hohe der . (je nach ’
Bodenplatte 230 mm) ++Gégg\::£r::;g Gewichtsklasse) 160 kg

2.000 - 5.000 mm

(je nach Gewichts- bis 270°
klasse, andere
Léngen auf Anfrage)

(je nach Gewichtsklasse) versorgung

1.200 x 1.200 mm Strom

1,500 x 1.500 mm oder Druckluft

MABE, BAUFORMEN -VARIANTEN STIMMEN WIR IN ENGER ZUSAMMENARBEIT MIT IHNEN INDIVIDUELL AB

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen.
Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne sténdiger Produktinnovation vor.




WAND-SCHWENKKRAN

Héhe Ausleger

A

2.000 - 6.000 mm

AUSFUHRUNG «STATIONAR» (WANDFESTMONTAGE)

Wandbeschaffenheit: Gerissener und ungerissener Beton
min. C20/25 max. C50/60 (B25 - B55) min. 250 mm Stérke

Maglichkeiten
zur Wand-
festmontage

Hohe Ausleger Eigengewicht N“{lj?gg‘s:?:n Auslegerlange Schwenkwinkel Energieversorgung
700 - 1.400 mm 80-200kg 1 495/160/250/ 2.000 - 6.000 mm 180° bei Wandmontage Strom
(e nach Gewichtsklasse) | 29" Baﬁ’;fﬁ;ﬁg“)”d Greif- | 320 /500 kg (andere Langen auf Anfrage) 270° bei Saulenmontage oder Druckluft

MABE, BAUFORMEN UND -VARIANTEN STIMMEN WIR IN ENGER ZUSAMMENARBEIT MIT IHNEN INDIVIDUELL AB

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen.
Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne sténdiger Produktinnovation vor.




eBALANCELIFT RAIL

T %

T
5 s

W75 R/ W150 R W225R / W300 R

Trag- Eigen- Hub-

W600 R

higkeit : gewicht : gschwindigkeit Hubmotor M?:;nl;l)"h Schutzart Vzrs:;gmgs-
kg | ke i (mmis) ST
W75 R 498 / 269 / 985 75 31,0 max. 650 servo- 2,500 P54 i 1700va i 230V
motor einphasig
W150 R 498 /269985 150 31,0 max. 392 servo- 2500 P54 i 1700w i 230V
motor einphasig
W225 R 520/309/1.025 i 225 410 max. 392 Servo- 2,500 IP 54 2.300 VA 230V
motor einphasig
W300 R 520/309/1.025 i 300 410 max. 327 Servo- 2,500 IP 54 2.300 VA 230V
motor einphasig
W600 R 520/329/1.118 i 600 55,0 max. 164 Servo- 1.250 IP 54 2.300 VA 230V
motor einphasig

» Installation in allen Schienentypen méglich

» Die Auf- / Abbewegung wird tiber den Bediengriff der Bedieneinheit eingeleitet.
Bei Loslassen des Griffs wird die Bewegung sofort gestoppt.

» Hinweis! - Typ W600 R hat einen externen Handgriff.

MABE, BAUFORMEN UND -VARIANTEN STIMMEN WIR

IN ENGER ZUSAMMENARBEIT MIT IHNEN INDIVIDUELL AB

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen. Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne sténdiger Produktinnovation vor.




W75 C

W150 C

eBALANCELIFT ARM: W75 C/W150 C

L1 (mm) L2 (mm)

4.000

Tragfahigkeit

1.940

f TECHNISCHE DATEN

L3/14

(mm)

max. 75 kg

H3 /
H4 / H5
(mm)

© Max. Hub :
H (mm) H

(Arm, Séule,
Antrieb)

chutzart | Arbeitshereich | Bodenplatte

Horizontaler

(360° endlos)

Mobile

12x12m

Lastenverteil- '
platte (LVP)

i bei Bodenmontage
i erforderlich

2.500 1.190 198 optional

3.000 1.440 3.020/ 343 6m optional Typ 1
210/519 2.600/ 2.500 IP 54

3.500 1.690 2.500 1,885 350 7m optional Typ 1

optional

Enegieversorgung

230V /1.700 VA / einphasig / 10A/Typ C

Hubgeschwindigkeit (Hubmotor)

max. 650 mm/s (Servomotor)

{  Gesamt Horizontaler Bocnllle(:lbi::tte { Lastenverteil-
L (mm) © L2mm) | UL HEH | M Hub - gewioht (k0)  sonyzart  Areitsbereich P platte (LVP)
(Arm, Séiule, ! (360° endlos) bei Bodenmontage
H F Antrieb) F i erforderlich
2.500 1190 ¢ 510 519 @ 3020/ :498/2.600 337 5m opt. - Typ 1
3.000 1.440 2500 11885 1o 343 s 6m opt. - Typ 1
3.500 1.690 210/549 | 3090/ :498/2605: 350 7m - opt. Typ 2
4.000 1.940 2500 /1.890 356 8m T opt T2
TECHNISCHE DATEN
Tragfahigkeit max. 150 kg
Enegieversorgung 230V /1.700 VA / einphasig / 10A/Typ C

Hubgeschwindigkeit (Hubmotor) max. 450 mm/s (Servomotor)

Leichter Schwenkarm (mit Mittelgelenk) aus eloxierten Aluminiumprofilen; optionale Sonderldngen erhéltlich

Standséule aus Rohrstahl in Standardhéhe H2=2.500mm); optionale Saulenhdhen erhaltlich

Die Auf- / Abbewegung wird iiber den Bediengriff der Bedieneinheit eingeleitet. Bei Loslassen des Griffs wird die Bewegung sofort gestoppt.

Bodenmontage mit Bodenankern (6x M16 — siehe Bohrbild-Zeichnung); unsere Empfehlung HIT-Z-D Hilti (chem. Anker mit Dynamikset) ODER
Verschraubung auf mobiler Bodenplatte. Bodenbeschaffenheit: Gerissener und ungerissener Beton min. C20/25, max. C50/60 (B25-B55), min. 170 mm stark

v v v v

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen. Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne standiger Produktinnovation vor.



eBALANCELIFT ARM: W225 G / W300 C

!

. Gesamt- | Lo . Lastenverteil- {@]
Lt mm) | L2mm) @ DULE L RIRZ haHs Max fub - gewicht (ko) © gopytzart Arbeiisbereich Bodempiate | platte (WP) PN
- m) (. i, L Geendey i gsxism  POEERR PN
2.500 1.190 0/ 447 5m optional wp2 EN
3.000 1.440 210/ 585 32"156000/ 2.605/ 2.500 497 IP 54 6m auf Anfrage Typ 2 ;
3.500 1.690 i 1890 547 7m auf Anfrage Typ 2
TECHNISCHE DATEN
Tragfahigkeit max. 225 kg
Enegieversorgung 230V /1.900 VA / einphasig / 10A/Typ C
Hubgeschwindigkeit (Hubmotor) max. 392 mm/s (Servomotor)

! Gesamt- N i Lastenverteil-
a : : i H3/ i i e i i Horizontaler : _ Mobile  :
Ui (mm) © L2gmm) § L3/L4 o HI/HZ 4oy hye o Max Hub - gewicht (kg) © gonytzart : Arbeitshereich : Bodenplatte : Plate (LVP)
TR T TR R o R . VT Lol

520/

2605/ & 2500 e i
1890 : : © auf Anfrage

2.500
3.000

1.190
1.440

3.160/ optional

2.500

Typ 2
Typ 2

| 210/585

Tragfahigkeit max. 300 kg
Enegieversorgung 230V /1.900 VA / einphasig / 10A/Typ C
Hubgeschwindigkeit (Hubmotor) max. 327 mm/s (Servomotor)

Leichter Schwenkarm (mit Mittelgelenk) aus eloxierten Aluminiumprofilen; optionale Sonderléngen erhéltlich

Standséule aus Rohrstahl in Standardhéhe H2=2.500mm); optionale Saulenhéhen erhaltlich

Die Auf- / Abbewegung wird iiber den Bediengriff der Bedieneinheit eingeleitet. Bei Loslassen des Griffs wird die Bewegung sofort gestoppt.

Bodenmontage mit Bodenankern (6x M16 — siehe Bohrbild-Zeichnung); unsere Empfehlung HIT-Z-D Hilti (chem. Anker mit Dynamikset) ODER
Verschraubung auf mobiler Bodenplatte. Bodenbeschaffenheit: Gerissener und ungerissener Beton min. C20/25, max. C50/60 (B25-B55), min. 170 mm stark

v v v w

Diese Seite zeigt Beispielabbildungen. Technische Anderungen behalten wir uns im Sinne sténdiger Produktinnovation vor.
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EXPRESSO VOR-ORT-SERVICE
SCHNELL UND FLEXIBEL

EFFIZIENTER EINSATZ OHNE KOMPROMISSE

Was wére ein Qualitatsprodukt ohne einen passenden Service,
der kompetent, flexibel und zeitnah jede Aufgabe erfiillt und
Ihnen damit einen effizienten und reibungslosen Einsatz Ihrer
EXPRESSO Geréte gewdhrleistet? Neben dem Austausch
von Ersatzteilen und den jéhrlichen Inspektionen optimieren
unsere Servicetechniker den Einsatz Ihrer Transportlésung.

Dank der regelmaBigen Uberpriifung kénnen VerschleiBteile
rechtzeitig gewechselt werden. So beugen Sie Ausfallen vor,
verlangern die Lebensdauer der Gerate und garantieren lhren
Mitarbeitern einen sicheren Umgang mit ihrer Hebehilfe.




EXPRESSO SERVICELEISTUNGEN

» Unsere Geréate unterliegen bei Auslieferung strengen Qualitatskontrollen.
Muss jedoch einmal ein VerschleiBteil ausgetauscht werden, nutzen Sie EXPRESSO Originalteile.

» Der Austausch der Ersatzteile wird auf Wunsch von einem EXPRESSO Servicetechniker direkt vor Ort durchgefiihrt.

» Die Wartung wird in regelméaBigen Absténden von einem EXPRESSO Servicetechniker durchgefiinrt. Dadurch wird
eine maglichst lange Lebensdauer lhrer Gerédte gewahrleistet. Falls notig, tauschen wir VerschleiBteile sofort aus.

»  Der EXPRESSO Servicetechniker tiberpriift den ordnungsgeméaBen Zustand Ihrer Geréte.
» Sollte ein Gerat beschadigt oder defekt sein, fiihrt der EXPRESSO Servicetechniker eine Instandsetzung durch.

» Das Aufspielen neuer Software-Updates oder eine nach Ihren Wiinschen angepasste Software gehort ebenfalls
zu unseren Leistungen.

» Geschulte EXPRESSO Mitarbeiter filhren die Montage kompletter Anlagen und Trégersysteme
Ihrer Hebegeréte fiir Sie durch.

» Dabei werden Ihre speziellen Wiinsche und betrieblichen Gegebenheiten beriicksichtigt.
» Sie entscheiden, ob Sie das Komplettpaket oder einzelne Leistungsbausteine fiir die Montage bendétigen.

» Unsere Servicetechniker kommen zu lhnen vor Ort.
»  Sachkundige Installation und Inbetriebnahme Ihrer Geréte.

» Direkte Produkteinweisung vor Ort: Nach Wunsch schulen unsere Servicetechniker Ihre Mitarbeiter.




INDIVIDUELL FUR ALLE PRODUKTE

RUNDUM SICHER MIT DEM EXPRESSO WARTUNGSPAKET

4

Die berufsgenossenschaftliche Vorschrift regelt fiir Unternehmen verbindlich die Pflichten beziiglich Sicherheit und
Gesundheitsschutz am Arbeitsplatz. Unsere qualifizierten Servicetechniker tiberpriifen nach den vorgegebenen
Bestimmungen (gem&B DGUV-Regelwerk).

Der EXPRESSO Servicetechniker fiihrt diese Priifung ordnungsgeman vor Ort in den erforderlichen Abstinden durch
und trégt die Ergebnisse in das entsprechende Priifbuch ein.

Unsere Wartungspakete bieten Ihnen folgende Vorteile: EXPRESSO (iberwacht automatisch fiir Sie die Priifintervalle
und terminiert fiir Sie die Wartungstermine. Vor-Ort-Service und attraktive Preise runden das Paket ab.

IHRE VORTEILE IM UBERBLICK

»

Exklusiver Service bei allen im Einsatz befindlichen EXPRESSO Hebegeréten, Flurférderzeugen und Verladetechnik-
Produkten: lift2move, touch2move, Zugschlepper LEO, Produkte der BalanceLift Baureihen, KIFE- und StopTrucks-Anlagen

Unsere optimale Tourenplanung nach wirtschaftlichen Gesichtspunkten halt Ihre Anfahriskosten gering.

Das EXPRESSO Komplettpaket: Jahrliche Inspektion (mit Dokumentation in einem Priifbuch)
sowie Wartung und gegebenenfalls Instandsetzung inklusive sofortigen Austauschs der Ersatzteile.

Wir bieten Ihnen technische Beratung fiir den optimalen Einsatz — angepasst an Ihre individuelle Aufgabenstellung.

IHR SERVICE-KONTAKT

Bei Fragen rund um Ihr Gerét, im Stérungsfall und fiir technische Beratung
zu lhrer individuellen Aufgabenstellung sind wir fiir Sie erreichbar:

Tel.: +49 (0)5 61 95 91-2233 | E-Mail: serviceteam@expresso.de




EXPRESSO-PRODUKTVIELFALT
UNSERE LEISTUNGSBEREICHE

MANUELLE
HANDTRANSPORTGERATE

Hier finden Sie intelligente Produkte,
die Inre manuelle Arbeit erleichtern,
das Hantieren und Bewegen sicherer,
schonender und effizienter machen:
Stapelkarren, Vierradwagen und
Gepackwagensysteme

ANGETRIEBENE
HANDHABUNGSSYSTEME

In diesem Bereich finden Sie ange-
triebene Losungen, die dem Heben,
Hantieren und Verfahren von Giitern
aller Art dienen.

lift2move, BalancelLift, touch2move
und Zugschlepper LEO

SICHERHEITS- UND
VERLADETECHNIK

Alles, was das Be- und Entladen von
Fahrzeugen ermdglicht, vereinfacht
und sicherer macht, bietet lhnen
unser vielféltiges Programm in den
Bereichen Rampensicherheit,
Verladeausriistung.




EXPRESSO Deutschland GmbH & Co. KG

Antonius-Raab-Str. 19 | 34123 Kassel / Germany
Tel.: +49 5 61 95 91-0 | Fax: +49 5 61 95 91-2198
E-Mail: info@expresso.de | www.expresso.de
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